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Plan prezentacji

e Regulatory

e Schemat podtaczenia

« RC PWM

« RC FAST PWM

e Sterowanie silnikiem 3F

« BEMF

e Schemat uktadu sterowania
e Regulatory oparte o STM32
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Regulatory do silnikow 3F
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Regulator 3F - podtaczenie
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Regulator 3F - podtaczenie, wtyczka
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=— Period X ms —=

—_——

; Pul==Width 1 m= (min.) - 2 ms (max.)
Cechy sygnatu:

* Okres: 20ms
» Czestotliwos¢: 50Hz
» Dtugos¢ impulsu sterujgcego: 1 - 2ms (0.7-2.5ms)
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Cechy sygnatu:
* Okres: 2,5ms
» Czestotliwosc¢: 400Hz

Projekt Simonk — pliki zrodtowe dla roznych regulatorow opartych o
mikrokontroler Atmega8 - mozliwos¢ przeprogramowania regulatorow
modelarskich

https://github.com/sim-/tgy - pliki zrodtowe dla regulatorow
https://www.youtube.com/watch?v=-dKI2X2yFac - poréwnanie



https://github.com/sim-/tgy
https://www.youtube.com/watch?v=-dKI2X2yFac
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Frequencies in MultiWii
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Sterowanie silnikiem 3F
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Sterowanie silnikiem 3F
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Sterowanie silnikiem 3F
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Sterowanie silnikiem 3F
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BEMF - suma
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Schemat uktadu sterowania
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Nowe regulatory do wielowirnikowcow

AUTO R QUAD

http://vimeo.com/63266042
- przyktadowy lot

L
/ qUItraESC
=

Input voltage range: 4.5 to 17V (2 to 4S LiPo)
Rated current: 20A continuous, 40A burst (~ 20s)
Signal inputs: PWM (at various speeds), | > C and USB


http://vimeo.com/63266042
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Dziekuje za uwage.
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Zrédta materiatow

e http://electropark.pl/

e http://en.wikipedia.org/wiki/Servo control
e https://github.com/sim-/tgy

e http://mikrokontrolery.blogspot.com/2011/03/silnik-
bldc-spis-tresci.html

e http://autoquad.org/esc32/
e http://www.ultraesc.de/
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http://mikrokontrolery.blogspot.com/2011/03/silnik-bldc-spis-tresci.html
http://mikrokontrolery.blogspot.com/2011/03/silnik-bldc-spis-tresci.html
http://mikrokontrolery.blogspot.com/2011/03/silnik-bldc-spis-tresci.html
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